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8. INSTALACIA

8.1 Instrukcje bezpieczenstwa

NIEBEZPIECZENSTWO!
Ryzyko obrazen spowodowane wysokim ciSnieniem w urzadzeniu!

e Przed przystgpieniem do odkrecania zawordéw i przewoddw wytgcz cisnienie i odpowietrz
przewody.

Ryzyko obrazen na skutek porazenia pradem!

e Przed kontaktem z urzadzeniem lub oprzyrzgdowaniem wytacz zasilanie oraz zabezpiecz je
przed ponownym uruchomieniem.

e Nalezy przestrzegac obowigzujgcych przepiséw bezpieczenstwa oraz przepisdow zapobiegania
wypadkom w kontakcie z urzadzeniami elektrycznymi.

OSTRZEZENIE!
Ryzyko obrazen spowodowane niewtasciwym montazem!

e Montaz moze zosta¢ przeprowadzony jedynie przez upowazniony personel przy uzyciu
odpowiednich narzedzi!

Niebezpieczenstwo obrazen spowodowane przypadkowym wigczeniem systemu oraz
niekontrolowanym ponownym uruchomieniem!

e Zabezpiecz system przed przypadkowym uruchomieniem.
e Po montazu zapewnij kontrolowane ponowne uruchomienie.

8.2 Potaczenia elektryczne

NIEBEZPIECZENSTWO!
Ryzyko obrazen na skutek porazenia pragdem!

o Przed kontaktem z urzadzeniem lub oprzyrzgdowaniem wyfacz zasilanie oraz zabezpiecz je
przed ponownym uruchomieniem.

e Nalezy przestrzegac obowigzujgcych przepiséw bezpieczenstwa oraz przepisow zapobiegania
wypadkom w kontakcie z urzadzeniami elektrycznymi.

http://burkert-polska.pl/
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8.2.1 Wersja z wtyczka

Pofaczenie elektryczne regulatora typu 8605 w wersji z wtyczka jest wykonane za pomoca listwy
zaciskowej (4-pin) wewnatrz urzadzenia.

Przewdd:
e Srednica 6..8mm
e  Przekrdj max. 0.75mm?
e Potaczenia Przewodu dtawik kablowy lub wtyczka M12 4-pin

Sygnat Standardowy (+) ~ Sygnat Standardowy Q)

Rys. 9: Listwa zaciskowa

12.24V DC Sygnat Standardowy (+)

i

i
i
/xmmm.mmmmmg.m

/N

j

GND Sygnat Standardowy (-)

Rys. 10: Potgczenie z wtyczkg
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INFORMACIJA!

Zapewnij prawidtowe osadzenie zaworu podczas wkrecania (wersja z wtyczk3)

Nie dokrecaj sruby M3 zbyt mocno (max. 0.3Nm), poniewaz obudowa zostanie zdeformowana i
prawidtowe dziatanie nie bedzie juz mozliwe.

Dokre¢ srube M3 (max. 0.3Nm)

Rys. 11: Montaz wersji z wtyczkq na zaworze

8.2.2. Wersja na szynie DIN

Potfaczenie elektryczne regulatora (Typ 8605) w wersji na szynie DIN jest wykonane przy pomocy

listwy zaciskowe].

Listwa zaciskowa

Przekrdj przewodu

standardowego

2-pin Dla zaworu Max. 1.5mm?
3-pin Dla interfejsu RS232 i RS485 Max. 0.5mm?
4-pin Dla napiecia zasilania i sygnatu Max. 1.5mm?

http://burkert-polska.pl/
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Rys. 12: Listwa zaciskowa

Oznaczenia:

12 ...24Vv DC

GND

Sygnat standardowy (-)
Sygnat standardowy (+)
Zawor

Zawor

RS485-B7T x D
RS485-A/R x D

GND

WoeONOU A WNPR
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9. KONFIGURACIA

UWAGA!
Niebezpieczenstwo moze wynikac z niewtasciwego uzytkowania!
Niewtasciwe uzycie moze skutkowad utratg zdrowia lub uszkodzeniem urzadzenia.

e Elektronika Sterujaca, Typ 8605 moze by¢ jedynie obstugiwana przez wykwalifikowany personel.

Informacja!

Przed rozpoczeciem konfiguracji sprawdz instalacje elektryczng oraz zabezpiecz rurociag.

9.1 Tryby sterowania

Elektronika Sterujgca moze pracowaé w dwéch trybach:
e Display mode
e Configuration mode

Po zatgczeniu napiecia Elektronika Sterujgca (Typ 8605) jest w trybie "display mode".

Display mode Configuration mode

.
PV mA
0
[ 3s
- InP
L I_f; (;ut
_ E,I_I dELY
%
H4C AR
SP % End
45

Y

Rys. 13: Przetgczanie pomiedzy trybem "display mode" a "configuration mode"

9.2 Podstawowe ustawienia

Przejdz do trybu "configuration mode" aby wprowadzi¢ podstawowe ustawienia.
— Przytrzymaj klawisz Enter przez 3s.

Na wyswietlaczu pojawi sie pierwsza pozycja z menu konfiguracji — InP.

http://burkert-polska.pl/
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— Nacisnij klawisz Enter aby wprowadzi¢ ustawienia do pozycji InP.
Na wyswietlaczu pojawi sie podmenu.
Pomiedzy pozycjami w podmenu mozna przetaczac za pomocg strzatek w celu wprowadzenia pozgdanych
ustawien.

— Zatwierdz ustawienia poprzez wcisniecie klawisza Enter.

9.3 Menu trybu "Configuration mode"

\ Safe position Pozy_c ia
. bezpieczna
Safety setting |, S0 0

bezpieczenstwa

C3
0 LI

3 sec
Display mode _ C Input Wejscie
g ) Selection of the Wybér sygnatu
I I_l P ir‘lpul Signal We|sClowego
C Qutput Wyjs'_cig
/ D ¥ t Valve settings LJ::VEDV:LIJEHIE
/ 4, Delay Opéznienie
| Ramp function  Funkcja rampy
dEL
(/ Cut off Odciecie
E ¥ t Zero point cut off E';;:‘;;mwv
r (‘/ Parameter Parametr
H H Settings Current Ustawienia
sterowania
s I~ control e
A 4, Address Adres
Interface address Adres interfeisu
dor
1

UL [ B O

Data Dane
Upload and Download Wysytanie/
\ i: (nnly F'Ubie_ranie
Cable plug version) Eﬁgf{;
I\ End )
Back to Display Zakoncz
/ d mode Powrdt do trybu
"Display mode"

g

Rys. 14: Menu trybu "configuration mode"
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9.3.1. InP (Input) - Wybor sygnatu wejsciowego

W tej pozycji menu wybierz typ standardowego sygnatu sterujgcego. Mozesz wybrac jeden z ponizszych

sygnatow:
e 0..5V,
e 0..10V,
e 0..20mA,
e 4..20mA.

| &
L

| K
C3-

1 &
El

M
.|

| &
El

4= g
3

m |[-.= |3 |3 |3

NS

Rys. 15: Wybdr sygnatu wejsciowego

9.3.2. Out (Output) - Ustawienia zaworow

W tym menu modut jest dostosowywany do:
e uzytego zaworu
e przeptywu medium w aplikacji
Niezbedne s3:
e ustawienie typu zaworéw w pod-menu VALV oraz

e ustawienie zakresu pradu roboczego cewki w pod-menu AdJ

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie urzadzenia ustaw czestotliwosé¢ PWM odpowiednig dla
zastosowanego zaworu.
e W przypadku typow 2871, 2873, oraz 2875 czestotliwos¢ sterujgca PWM musi zosta¢ dopasowana
w pod-menu VAd/
e W przypadku specjalnych zastosowan, czestotliwo$c¢ sterujgca PWM musi zostac indywidualnie

ustawiona w pod-menu VAdJ. W razie pytan prosze skontaktowac sie z oddziatem sprzedazy.

http://burkert-polska.pl/
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Wartosci nastaw dla czestotliwosci PWM:
Tabela czestotliwosci PWM odpowiednich dla sterowania konkretnym zaworem znajduje sie na ostatniej

stronie.

C >

C
C

O- |
L

i
O Ol &m0 | ad

C_

L_

ENTER

Rys. 16: Out (output) — ustawienie zaworow

VALV (VALVE) - WYBOR TYPU ZAWORU

UWAGA!
Niebezpieczenstwo wynikajgce z wyboru ztego typu zaworu!
Zawoér moze zostaé uszkodzony jezeli zostat wybrany zty typ zaworu.

e Zwrd¢ uwage na wybor wiasciwego typu zaworu.

Elektronika sterujaca, Typ 8605, moze byc¢ stosowana dla catej gamy zawordw proporcjonalnych firmy
Burkert.

Reakcja zaworu na sygnat PWM jest zalezna nie tylko od czestotliwosci, ale rowniez od wspétczynnika
trwania impulséw T oraz punktu roboczego.

Zawor reaguje bardziej precyzyjnie dla punktu roboczego o Srednim wspétczynniku trwania impulséw,
natomiast wolniej dla wspotczynnika trwania impulséw bliskiego 0% lub bliskiego 100%. W celu
wyroéwnania tej zaleznosci, sterowanie odbywa sie przy czestotliwosci PWM zaleznej od wspdtczynnika
trwania impulséw, ktérego krzywa wyznaczana jest przez sygnat trojkatny (Rys. 17: czestotliwosé
PWM/Wspdtczynnik trwania impulséw). Czestotliwos¢ jest najnizsza dla 0% i 100% natomiast najwyzsza dla

T =60%.

10
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0% 60 % 100%

Rys. 17: czestotliwos¢ PWM/Wspdtczynnik trwania impulséw

Dwie graniczne czestotliwosci sterowania PWM (HI, LO) sg ustawione razem z wyborem typu zaworu.
Czestotliwos¢ sygnatu PWM waha sie w tym zakresie, w zalezno$ci od punktu roboczego.
Nastepujgce wartosci (Rys. 17: czestotliwo$s¢ PWM/Wspodtczynnik trwania impulsow) zostaty wyznaczone

empirycznie, na podstawie zachowania duzej liczby urzadzen odpowiedniego typu.

& /EN‘WER;' Type
AL =/ "\ &
LI \

\ Z
| 282 |
| 'Y
| AN = ===

Z
FrEE

- <
\_/ Fnrd

EHTER

Rys. 18: graniczne czestotliwosci dla zawordw Burkert

Nastawy dla czestotliwosci PWM:

Tabela czestotliwosci PWM, ktore sg odpowiednie dla sterowania konkretnym zaworem, znajduje sie na

ostatniej stronie.

11
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UWAGA!
Niebezpieczenstwo wynikajgce z wyboru ztego typu zaworu.
Jezeli wybrany zawor rézni sie od aktualnie uzywanego, a cewka posiada inng charakterystyke, dziatanie
zaworu moze zostaé powaznie ostabione. Korzystajgc z zaworu zaworu ze sprezyng ptaska (typ 2822),
wybér ztego typu zaworu moze doprowadzié¢ do nieodwracalnych uszkodzen urzadzenia!
e Zawsze poprawnie dopieraj typ zaworu. Wartosé ,,----" (brak zaworu) jest ustawiona jako domysina
dla nowego urzadzenia. Jezeli zaden zawor nie zostat wybrany, cewka pozostaje bez zasilania.
o W przypadku typow 2871, 2873 oraz 2875 czestotliwos¢ PWM musi by¢ dopasowana dodatkowo
do wybranego typu. Tabela czestotliwosci PWM, odpowiednich do sterowania konkretnym

zaworem, znajduje sie na ostatniej stronie.

Wybor zaworu zalezy od typu wykorzystywanego urzadzenia.
Ze wzgledu na rozproszenie typow zaworow wzgledem charakterystyk tarcia, oraz zwigzkiem miedzy
zachowaniem regulacji a niska histerezg, lub niskim poziomem szumu a wiekszg histerezg, moze by¢

wskazane odejscie od sugerowanych czestotliwosci PWM (rozdziat ,9.3.3. VAdJ (Regulacja zaworu) —

Strojenie czestotliwosci zaworu”).

9.3.3. VAdJ (Regulacja zaworu) — Strojenie czestotliwosci zaworu

W menu VAdJ, dwie czestotliwosci zdefiniowane przy wyborze typu zaworu, mogg sie rézni¢ w pewnym
zakresie. Zmniejszenie wartosci jest gtéwnie powigzane z:

e Zmniejszeniem histerezy charakterystyki zaworu,

e Zwiekszong czutoscig sterowania

e Wzrostem poziomu szumu.
Jezeli czestotliwosci zostang zwiekszone, wzrasta histereza i wrazliwo$¢ odpowiedzi pogarsza sie. Regulacja

staje sie wolniejsza i poziom szumu ulega zmniejszeniu.

12
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Rys. 19: VAdJ (Regulacja zaworu) — strojenie czestotliwosci zaworu

e Nastepujgca zasada stosowana jest dla wprowadzania kolejnych par czestotliwosci:
Hl value > LO value
e W pozycji menu VALV, wartosci Hl oraz LO sg ograniczone do korzystnego zakresu w stosunku do

typu zaworu. Poza tym zakresem nie mozna oczekiwaé poprawnego zachowania sterowania.

9.3.4. AdJ (Regulacja) — Dostosowanie pradu cewki

Zakres roboczy zaworu proporcjonalnego jest definiowany przez prad cewki.
e Dolna granica pradu — LO [mA]
Wartos¢ pradu dla ktérej zawdr zaczyna sie otwiera¢. Wartosc ta odpowiada nominalnej i
rzeczywistej wartosci 0%. Zakres nastawy zalezy od wersji wykorzystywanego urzadzenia.
e Gorna granica pradu — HI [mA]
Wartos¢ pradu dla ktérej zawdr osigga maksymalny przeptyw. Wzrost pradu na cewce powyzej
wartosci granicznej nie wptywa w zaden znaczacy sposéb na wzrost przeptywu. Wartosc ta
odpowiada nominalnej oraz biezgcej wartosci 100%. Zakres ustawien zalezy od wersji
wykorzystywanego urzadzenia.
Wartosci pragdu spoza zakresu roboczego nie majg wptywu na sterowanie. Zakres wejscia standardowego
sygnatu (np. 0-10 V) zostaje ustawiony do zakresu roboczego pradu cewki (rozdziat , 7. Konfiguracja i
Funkcje”).
e Dlazadanego typu zaworu (wersji cewki), zakres roboczy zalezy od wielko$ci nominalnej zaworu

oraz od stosunku ci$nienia (wlotowego i zwrotnego) w uktadzie. Ustawienia muszg zosta¢ dokonane

dla typowych warunkéw eksploatacyjnych.

13
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Rys. 20: AdJ (Regulacja) — Dostosowanie prqgdu cewki

o Wskaznik przeptywu jest niezbedny dla ustawienia zakresu roboczego. Okresl poczatek oraz
moment osiggniecia maksymalnego przeptywu za pomoca tego wskaznika.

e Bezwzgledna doktadnos¢ wskaznika przeptywu nie jest kluczowa.

USTAWIENIE MINIMALNEGO | MAKSYMALNEGO PRADU CEWKI

Start przeptywu

— Ustaw minimalny prad cewki I; (AdJ = LO mA) za pomocg strzatek, dla ktérego zawér zacznie sie
otwierad.

— Rozpocznij z wartoscig pradu, dla ktorej zawar jest wcigz zamkniety, nastepnie zwiekszaj prad na cewce
za pomocg strzatek, dopdki wskaznik przeptywu wykryje przeptyw po raz pierwszy.

— Zmniejsz prad na cewce o kilka mA za pomoca przycisku strzatki, do momentu az zawér zostanie
zamkniety.

— Zatwierdz minimalny prad cewki |, przyciskiem Enter.

Maksymalny wskaznik przeptywu

— Ustaw maksymalny prad cewki I, (AdJ = HI mA) za pomocg przyciskdw strzatek tak, aby osiggnac
maksymalny wskaznik przeptywu.

— Zwieksz prad na cewce uzywajac przycisku strzatki do momentu osiggniecia maksymalnego wskaznika
przeptywu, oraz do momentu, w ktérym dalsze zwiekszanie pradu nie powoduje zwiekszenia wskaznika
przeptywu.

— Zmniejsz prad cewki za pomoca klawisza strzatki do momentu kiedy wskaznik przeptywu zacznie znéw
zauwazalnie spadac, nastepnie zatwierdz te wartos¢ jako maksymalny prad cewki I> (AdJ = HI mA) za

pomocag klawisza Enter.

14
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Orientacyjne wartosci pradu, zalezne od typu zaworu

Dla wartosci pradu na poczatku otwarcia oraz dla maksymalnego wskaznika przeptywu, istniejg domysine
wartosci dla kazdego typu zaworu znajdujacego sie w menu. Wartosci te oznaczajg jedynie wartosci zalezne
od rozmiaru nominalnego zaworu oraz stosunku cisnien.

W pozycji menu ADJ, zawér musi zostac¢ ustawiony w zaleznos$ci od nominalnego rozmiaru zaworu oraz
biezgcego cisnienia.

Dla wszystkich zaworéw bezposredniego dziatania (wszystkie z wyjgtkiem typu 6223), wartos¢ pradu |1 na
poczatku otwarcia zaczyna spadac¢ wraz ze wzrostem cisnienia wlotowego; wraz ze wzrastajagcym spadkiem
cisnienia w zaworze, wartosc |, dla ktérej osiggniety zostaje maksymalny wskaznik przeptywu réwniez ulega
zmniejszeniu.

Dla zaworu serwowspomaganego, Typ 6223, wartos¢ pragdu na starcie otwarcia zaworu wzrasta wraz ze
wzrostem cisnienia wlotowego; wraz ze wzrastajgcym spadkiem ciSnienia w zaworze, wartos¢ I, rowniez

wzrasta.

9.3.5 dELY (Opdznienie) — Funkcja rampy

Czas rampy tagodzacy nagte zmiany w sygnale wejsciowym moze by¢ wprowadzony oddzielnie dla zmian w
gore i w dot.
e HI [s] — Rampa dla dodatniego sygnatu skokowego
Czas wskazywany w sekundach (0.1 - 10.0s) odnosi sie do zmian wartosci zadanej od 0% do 100%.
e LO [s] — Rampa dla ujemnego sygnatu skokowego
Czas wskazywany w sekundach (0.1 — 10.0s) odnosi sie do zmian wartosci zadanej od 100% do 0%.
W przypadku matych zmian w sygnale wejsciowym, czas opdznienia odpowiada wartosci zadanej,
pomnozonej przez wielko$é zmiany w procentach. Dla przyktadu, nagta zmiana z 20% do 70%, odpowiada
doktadnie potowie wartosci ustawionej w pozycji HI, w sekundach. Przy wartosci nastawy 0.0s, dana funkcja

rampy jest wytgczona.
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Rys. 21: dELY (Opdznienie) — Funkcja rampy.
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9.3.6. Cut (Odciecie) — Punkt zerowy odciecia

Aby zapewnié szczelne zamykanie zaworu, zawér pozostaje bez napiecia, z sygnatami wejsciowymi ponizej
ustalonego limitu (0.1 — 5.0% ustalonego sygnatu standardowego), kiedy punkt zerowy zamkniecia jest
aktywny.

Oprdcz funkcji sterujacej, zawdr moze petnié funkcje zaworu odcinajgcego.

< L. 2

Rys. 22: Cut (Odciecie) — Punkt zerowy odciecia

e Przy wartosci nastawy 0.0% punkt zerowy przerwania jest nieaktywny. Nawet przy sygnale
wejsciowym 0%, zawor nie odcina juz wiarygodnie przeptywu.

e Sterowanie przeptywem zaworu restartuje sie z histerezg 0.5%.

e Reaktywacja biezgcego sterowania rozpoczyna sie jak tylko sygnat wejsciowy osiggnie wartos$¢
0.5% powyzej okreslonej wartosci progowe;j.

e  Zakres sygnatu wejsciowego lezacy ponizej ustawionego progu nie jest dostepny dla sterowania

pragdem i sterowania przeptywem cieczy.

9.3.7. PArA (Parametr) — Ustawienie regulatora

Sterowany prad cewki nie moze $ledzi¢ zmian w sygnale wejsciowym dla dowonlej, przypadkowej
predkosci.
Rézne zestawy parametréw sterujgcych sg przechowywane dla wewnetrznego sterowania pragdem.
Dynamika sterownika moze wiec by¢ ustawiona w trzech dyskretnych krokach pomiedzy:

e Bardzo szybkim sterowaniem z prawdopodobienstwem wystgpienia nadmiernego wychylenia oraz

e Powolnym sterowaniem z gwarancja eliminacji nadmiernych wychylen.

Set 1: wolno

Set 3: szybko
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Rys. 23: PArA (Parametr) — Ustawienie regulatora

9.3.8. Addr (Adres) — Interfejs

Ustawienie adresu magistrali podczas korzystania z interfejsu szeregowego (0 do 31).

g
>
Addr

Rys. 24: Addr (Adres) — Interfejs

9.3.9. SPOS (Pozycja bezpieczna) — Ustawienie pozyc;ji

bezpiecznej

Ustawienie pozycji bezpiecznej (0.0 do 100.0%), ktéra jest sterowana za pomocg wybranego

standardowego sygnatu wejsciowego 4-20mA oraz spadku ponizej 4mA sygnatu wejsciowego.
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Rys. 25: SPOS (Pozycja bezpieczna) — Ustawienie pozycji bezpieczeristwa

Standardowy sygnat 4-20mA jest jedynym, ktéry umozliwia wykrycie usterki, kiedy wartos¢ wejsciowa
spada ponizej 4mA. W tym przypadku mozliwe jest aby okresli¢, jaka warto$é pradu ma by¢ zadana

(np. 50%)

9.3.10. dAtA (Dane) — Wysytanie i pobieranie parametrow

pomiedzy jednostka sterujgca a urzagdzeniem podstawowym.

Funkcja ta jest wykorzystywana dla transferu danych z programatora do kilku urzadzen. Po podtaczeniu

programatora, przechowywane parametry mogg zostac przestane do jednostki sterujace;j.

Funkcja ta jest dostepna jedynie dla wersji przewodowej.
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Rys. 26: dAtA (Dane)

uPLd (wystanie)

Po wybraniu funkcji wystania, parametry urzadzenia podstawowego przestane zostajg do jednostki
sterujgcej. Oznacza to, ze najpierw pamiec jednostki sterujgcej zostaje wyczyszczona a nastepnie
uzupetniona odpowiednimi danymi urzgdzenia podstawowego. Nastepnie jednostka sterujgca wyswietla

komunikat ,,rdY” (gotowy). Jezeli transfer nie powiddt sie, wyswietlany jest komunikat btedu ,Err”.
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dnLd (pobieranie)

Po wybraniu funkcji pobierania, parametry przechowywane w jednostce sterujgcej zostajg przestane do

programatora. Mozliwe to jest jedynie wtedy, gdy wersja danych jest taka sama jak wersja w urzgdzeniu

podstawowym (np. transfer danych pomiedzy wersjg 200-1000mA a wersjg 500-2000mA nie jest mozliwy).

Nastepnie jednostka sterujgca wyswietla komunikat ,rdY”. Jezeli transfer nie powiddt sie, wyswietlany jest

komunikat btedu ,,Err”.

O

1

Rys. 27: End (Koniec)

9.4 Ustawienia fabryczne Elektroniki Sterujacej.

Pozycja menu

Ustawienie fabryczne

Opis

InP 0...10v Wybrany sygnat wejsciowy 0-10V
Out/VALV | Brak wybranego zaworu
Out/VAd]J OFF Reczne strojenie czestotliwosci

zaworu nieaktywne
Out/Ad)J LO: 2mA Wartosci te ulegajg zmianie wraz
HI: 200mA z wyborem zaworu
delLY LO: 0.0s Funkcja rampy nieaktywna
HI: 0.0s
Cut LO: 2.0% Punkt zerowy odciecia aktywny
przy 2%
PArA SEt2 Wybrany 2 zestaw parametrow
sterujgcych
Addr 0 Wybrany adres 0 dla komunikacji
szeregowej
SPOS 0.0% Wybrane ustawienie pozycji

bezpiecznej 0% przy sygnale
wejsciowym ponizej 4mA
(wybrany sygnat wejsciowy 4-

20mA)

http://burkert-polska.pl/
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Tabela PWM

Wartosci nastaw dla sterowania zaworami proporcjonalnymi:

Zawory proporcjonalne nie bedg pracowaty prawidtowo dopdki czestotliwosé¢ PWM nie zostanie poprawnie

ustawiona.

Typ Czestotliwosé PWM Prad
fo[HZ] f,, [Hz] | max [MA]

2821 650 800 165
2822 1000 1200 65
2824 800 1000 210
2832 300 400 350
2833 600 800 390
2834 180 280 650
2835 400 500 750
2836 150 180 1100
2853 600 800 390
2861 650 800 220
2863 300 400 420
2865 180 280 750
2871 1400 1500 220
2871 for high Ap (NF64) 800 1000 220
2873 1100 1200 420
2873 for high Ap (NF64) 600 800 420
2875 800 900 750
2875 for high Ap (NF64) 400 500 750
6021 650 800 165
6022 300 400 300
6023 180 280 530
6024 180 280 580
6223 180 280 see data sheet

http://burkert-polska.pl/

Tabela czestotliwosci PWM
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